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G E N I E GS '1 930, GS ‘1 932 Wypozyczalnia Maszyn Budowlanych

Specyfikacja Specyfikacja z dnia 29.06.2017

GS-1930 GS-1932 Wymiary GS-1930; G5-1932

Wysokosc robocza max*® 779 m 779 m

A Wysokoéé platformy max 579 m 579 m

CD Platforma (diugoé¢ x szerokosé)

- Wymiary platformy - w pozycji zlozonej 1,63 mx 74 em 1.63mx 74 em
- Wymiary platformy - w pozyciji rozlozonej 254mx74 cm 254mx 74cm

E  Wysokos¢ w pozycji zlozonej 211 m 211 m

F  Dilugosc w pozycji ztozonej 1,83 m 1,83 m

G  Szerokosc 76 cm 81,3cm

| Przeswit pod podstawq podestu bem/2cm écem/2ecm
Dopuszczalna ilosc oséb na platformie 2/. 1
(wewnatrz budynku/na zewnatrz)
Maksymalny udzwig platformy 227 kg 227 kg
Predkosc¢ jazdy maszyny po zlozeniu 4,0 km/h 4,0 km/h
Predkosc jazdy maszyny podniesionej 0,8 km/h 0,8 km/h
Zdolnosc jazdy po wzniesieniu®* 25% 25%
Promien skretu - wewnetrzny zero zero
Promien skretu - zewnetrzny 1,55 m 1,55 m
Predkos¢ podnoszenia / opuszczania 16/29 sec 16/29 sec
Sterowanie proporcjonalne proporcjonalne
Kola (pelne, lane, niebrudzace) 30xMx20cm 0xNMNx20cm

'
’ 24vDC (4 24V DC (4 r. \
Zrédlo zasilania akumulatory 6V akumulatory &V
225 Ah) 225 Ah)

Pojemnoé¢ ukladu hydraulicznego 142L 1421

Poziom hatasu i wibracji

Poziom halasu (przy podstawie) <70 dBA <70 dBA
Poziom hatasu (na platformie) <70 dBA <70 dBA
Wibracje <2,5 m/s? <2,5 m/s?

Waga™"* 2 g

Zg odnoéé CE EC Dyrektywa: 2006/42/EC - dyrektywa maszynowa (z uwzglednieniem zharmonizowanej
europejskiej normy EN280:2013); Dyrektywa 2004/108/EC (EMC) dot. kompatybilnosci

elektromagnetycznej; Diyrektywa 2006/95/EC (LVD) dot. sprzgtu elektrycznego w okredlonych

granicach napigcia b

* wysokodc robocza obliczana jest przez dodanie 2m do wysokodci platformy.
** praca dotyczy pracy na wznieskeniu. Sprawd? instrukcje obslugi.
*** waga mode si¢ rainic w zaleinoici od opji i/lub kraju.
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Wypozyczalnia Maszyn Budowlanych

Charakterystyka

Wyposazenie standardowe

GS-1930

»  7.79 m - wysokosé robocza
» 227 kg - udiwig platformy

GS5-1932

* 7.79 m - wysokosc¢ robocza
« 227 kg - udiwig platformy

Wyposazenie

* Stalowa platforma o wymiarach (1.63 m x 74 cm)

*  Woysuwany balkon 91 cm

*  Wytrzymate stalowe barierki ochronne z otwierang bramka

*  Uchwyty do unoszenia diwigiem

* Plozy zmniejszajgce przeswit, zabezpieczajace przed
wywroceniem maszyny

*  Wysuwane zasobniki z komponentami maszyny

= System sterowania Smart Link — system diagnostyczny

* Proporcjonalny joystick ze wskaznikiem stopnia naladowania
baterii

* Przycisk awaryjnego zatrzymania na platformie i panelu
dolnym

* Czujnik poziomu wychylenia z sygnatem diwigkowym

* Podigczenie kabla do tadowania akumulatoréw umieszczone
z tylu maszyny

= Linia 230V doprowadzona do platformy (niezabezpieczona)

* Reczny zawér awaryjnego opuszczania platformy

* Dynamiczne hamulce hydrauliczne w przednich

hydromotorach
* Alarm dzwiekowy
* Klakson

= Licznik motogodzin

* Certyfikowany system wagi w koszu maszyny

» Swiatlo ostrzegawcze tzw. Kogut

* Zlacze do systemu Telematic - przygotowanie do
pracy z modutem GPS

Zasilanie

= 24 V DC - zestaw 4 akumulatoréw kwasowych 6V

*  Whbudowany uniwersalny prostownik 20Amp
(tadowarka automatyczna)

Naped

* Hydrauliczny, na dwa kotfa przednie

Kota

* Pelne, lane, szare niebrudzace

* wysokos¢ robocza obliczana jest przez dodanie 2m do wysokosci platformy.
** praca dotyczy pracy na wzniesieniu. Sprawdi instrukcje obslugi,
*** waga mote sig roznic w zaleinodci od opeji iflub kraju
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Opcje dodatkowe

Linia pneumatyczna doprowadzona do platformy
Zabezpieczenie linii 230V doprowadzonej do
platformy (wtyczka, gniazdo, wytacznik
roznicowopradowy, pomiary elektryczne)
Biodegradowalny olej hydrauliczny

Alarm jazdy podnoénika

Alarm ruchu podnosnika

Bezobstugowe baterie zelowe, standardowy

prostownik przystosowany jest do obstugi obu typu
baterii

Modut odciecia pradu przy zbyt niskiej temperaturze
Pakiet alarmowy ruchu podnosnika

Modut GPS zapewniajacy informacje o lokalizacji i
wykonywanych operacjach
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