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Specyfikacja Specyfikacja z dnia 29.06.2017

Wysokos$¢ robocza max* 280m 11,75 m
L d
A Wysokoéé platformy catkowicie 780 m 975 m ' @ '
uniesionej el .
F Diugos¢ w pozycji ztozonej 241m 241m \
CD Platforma (dlugosé x szerokosc) 226x115m 2,26x115m
Wysokos¢ maszyny w pozycji ztozonej 226m 2,39m o -
G Szerokosé maszyny 117 m 117 m g L -
) | Treetwikpod podstwe 9,5/19 cm 9,5/19 cm ~ =
(pozycja ztozona / roziozona) 4

Wydajnosé

Dopuszczalna liczba oséb na

platformie (wewnatrz / zewnatrz) 2/2 2/1
Maksymalny udiwig platformy 454 kg 318 kg
e e 52/ 52k
:;i"i::iﬁ‘;"y Y 0,8 km/h 0,8 km/h
Zdolnos¢ jazdy po wzniesieniu™™ 30 % 25 %
Promien skretu - wewnetrzny zero zero
Promieri skretu - zewnetrzny 2,29 m 229 m
Sterowanie proporcjonaine proporcjonalne
Kola (niebrudzace, terenowe) 38x13cm 38x13cm
Zasilanie
205 gl @ akfr::la?c(::fy o) (4 akf:a:latofry V)
Pojemnos¢ uktadu hydraulicznego 7L 7L .~
Waga
Waga maszyny*** 2642 kg 2812 kg
Wiasciwosci akustyczne i wibracje
Poziom hatasu (przy podstawie) <70 dBA <70 dBA
Poziom hatasu (na platformie) <70 dBA <70 dBA Q
Wibracje <2,5 m/s? <2,5 m/s?

EC Dyrektywa: 2006/42/EC - dyrektywa maszynowa (z uwzglednieniem
zharmonizowanej europejskiej normy EN280);

Fdelolo JILIAGI Dyrektywa 2004/108/EC (EMC) dot. kompatybilnoéci elektromagnetycznej;
Dyrektywa 2006/95/EC (LVD) dot. sprzetu elektrycznego w okreélonych
granicach napigcia

* wysokoéé robocza obliczana jest przez dodanie 2m do wysokoéci platformy.
** praca dotyczy pracy na wzniesieniu. Sprawdz instrukcje obsitugi.
*** waga moze sig roZni¢ w zaleznodci od opcji i/lub kraju.

Bezpieczne | @ Sprawdzony | % Elastyczny

maszyny ~=- sprzet wynajem
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Specyﬁkacja Specyfikacja z dnia 29.06.2017

Wyposazenie standardowe Wyposazenie dodatkowe

*  Wysuwany balkon o dtugosci 0,91 m » Linia pneumatyczna doprowadzona do platformy
» Sktadane barierki platformy z otwierang bramka + Zabezpieczenie linii 230V doprowadzonej do platformy
+ System sterowania Smart Link - system diagnostyczny (wtyczka, gniazdo, wytacznik réznicowopradowy,
* Panel sterowania platforma ze wskaznikiem natadowania pomiary elektryczne)
akumulatora i wyswietlaczem diagnostycznym + Biodegradowalny ptyn hydrauliczny
* Podtaczenie kabla do tadowania akumulatoréw umieszczone  « Akumulatory bezobstugowe AGM
z tylu maszyny » Modut odciecia pradu przy zbyt niskiej temperaturze
* Wbudowany system diagnostyczny « Modut GPS zapewniajacy informacje o lokalizacji
+ Linia 230V doprowadzona do platformy (niezabezpieczona) oraz wykonywanych operacjach

¢ Uchwyty do unoszenia dzwigiem

¢ Zatrzymanie awaryjne zaréwsno przy sterowaniu z platformy
jak i z ziemi

* Dynamiczne hydrauliczne hamowanie kot przednich
* Wysuwane zasobniki z komponentami maszyny

+ Plozy zmniejszajgce przeswit, zabezpieczajgce przed

wywroceniem maszyny

¢ Czujnik poziomu przechytu z alarmem dzwigkowym
« Swiatto ostrzegawcze tzw. Kogut

+ Sygnal dzwigkowy jazdy do tytu

¢ Licznik motogodzin

+ Klakson

» Zigcze do systemu Telematic - przygotowane do pracy
z modutem GPS

Zasilanie
* 24 VDC - zestaw 4 akumulatoréow kwasowych

Naped
* Hydrauliczny na dwa kota przednie

Kota
* Peine, lane, niebrudzace




